
基本的な製品構成　（手動・自動交換のどちらも可能です。電気・エアが接続出来ます。）

目的別選定
着脱　 エアを接続する場合 着脱　＋　電源・電気信号（I/O使用） エアを接続する場合

自
動
交
換

手
動
交
換

《ロボットマスター》

SSR-RM1120

《ツールホルダー》

SSR-TH2120

《マニホールド》

・SSR-MP5000

《ツールホルダー》

（M8コネクタ）

・SSR-THEM2121（オス）

・SSR-THEF2122（メス）

《マニホールド》

・SSR-MP5000

付属品 付属品

《ツールポケット》

・SSR-TP3000

《ロボットマスター》

（M8コネクタ）

・SSR-RMEF1121（メス）

・SSR-RMEM1122（オス）

《ツールホルダー》

（M8コネクタ）

・SSR-THEM2121（オス）

・SSR-THEF2122（メス）

《ツールポケット》

・SSR-TP3000

付属品

《マニホールド》

・SSR-MP5000

《ロボットマスター》

（M8コネクタ）

・SSR-RMEF1121（メス）

・SSR-RMEM1122（オス）


